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1.

1.1.

PODSTAWA | ZAKRES OPRACOWANIA

PRZEDMIOT OPRACOWANIA

Tematem niniejszego opracowania jest projekt technologiczny tymczasowego podparcia

(zabezpieczenia) ustroju nosnego na czas remontu przyczétkbw w ramach realizacji zadania:

»Przebudowa Mostu Siennickiego w Gdansku — wykonanie robét zabezpieczajacych”.

1.2,

>

YV V V V

1.3.

PODSTAWA OPRACOWANIA

Umowa z Inwestorem nr 133/2025-L/U.512.28.2025/JZT

Decyzja Pomorskiego Wojewddzkiego Inspektora Nadzoru Budowlanego nr
WIK.7714.1.2025.PW z dnia 05.03.2025r.

Ekspertyza techniczna — zabezpieczenie Mostu Siennicki w ciggu ul. Siennickiej nad
rzekg Martwg Wistg wykonana przez M3M Sp. z o.0. Sp. k., Luty 2025r.

Zatgcznik nr 11 do OPZ - sity

PN-EN 1090 — Wykonanie konstrukcji stalowych i aluminiowych

PN-EN 1993 — Eurokod 3 Projektowanie konstrukcji stalowych

Rozporzgdzenie MTiGM z dnia 30 maja 2000 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiadaé drogowe obiekty inzynierskie i ich usytuowanie z pdézniejszymi
zmianami

Literatura techniczna

LOKALIZACJA INWESTYCJI ORAZ PODSTAWOWE DANE
Obiekt: Most Siennicki w Gdansku nad rzekg Martwg Wistg
Adres / Lokalizacja: Gdansk, gmina Gdansk, wojewddztwo pomorskie
Inwestor: Gmina Miasta Gdanska

80-803 Gdansk, ul. Nowe Ogrody 8/12

Administrator mostu: Dyrekcja Rozbudowy Miasta Gdanska
80-560 Gdansk, ul. Zaglowa 11

Administrator rzeki: Urzad Morski w Gdyni
81-338 Gdynia, ul. Chrzanowskiego 10

Wykonawca robot: MOST Sp. zo.0.
ul. Kujawska 51a
81-862 Sopot

MOST Sp. z o.0. Strona2z 8
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1.4. PODSTAWOWE PARAMETRY TECHNICZNE MOSTU

» W zakresie no$nosci:
o Nosnos¢ mostu wg PN-85/S-10030 — brak danych
o Nosnosc¢ uzytkowa mostéw — brak danych
» W zakresie geometrii:
o Szerokos¢ catkowita 17.64 m
o Szerokosc¢ jezdni 12.90 m
o Szerokos$¢ chodnikow 1.847 m
o Dtugosc¢ catkowita 96.69 m
o Rozpietos¢ teoretyczna 34.245 m + 26.205 m + 34.245 m
» Most Siennicki wykonany zostat jako trzyprzestowy ustrdj ciggty o konstrukcji stalowe;.
Przekroj poprzeczny stanowig dwa dzwigary skrzynkowe oraz ortotropowa ptyta
pomostowa wraz z poprzecznicami. Przesta mostu majg jednakowy przekrdj poprzeczny
na catej swej dlugosci. Pomost stanowi ptyta ortotropowa o grubosci 18 mm wraz z
zebrami zamknietymi pod jezdnig i otwartymi pod chodnikami. Dzwigary gtdwne
wykonano w postaci skrzynek stalowych o grubosci pétki dolnej 26 mm oraz grubosci
srodnikow 18 mm. Wysokos¢ skrzynki wynosi ok. 1.4 m a szerokos¢ ok. 2.1 m. Rozstaw
osiowy dzwigaréw skrzynkowych wynosi ok. 9,64 m. Poprzecznice wykonane sg jako
blachownice w postaci odwrdconego ‘T’ zespolonego z piytg ortotropowg o wysokosci
0,70 m w rozstawie co ok.1.75m. W przekroju poprzecznym mostu znajduje sie
2-kierunkowa jezdnia drogowa rozdzielona dwu torowym torowiskiem tramwajowym
usytuowanym w poziomie jezdni, dwa obustronne chodniki dla pieszych oddzielone od
jezdni barierami w postaci zamknietych przekrojéw stalowych petnigcych zarazem role
kraweznikow. Wzdtuz zewnetrznej krawedzi mostu zamocowane sg balustrady z
ksztattownikow stalowych.
Przyczotki mostu posiadajg konstrukcje masywng betonowg, czesciowo zbrojong w
partiach stanowigcych bezposrednie podparcie dla konstrukcji przesta stalowego.
Skrzydta przyczétkow. podtrzymujgce skarpy nasypu drogowego na dojazdach do mostu
usytuowane sg réwnolegle do korpusow. Fundamenty przyczétkow wykonane sg w
postaci rusztu z pali drewnianych (pionowych i ukosnych) o srednicy 40-55 cm i dtugosci
14,0-16,0 m opartych na warstwie piaskow drobnych srednio zageszczonych. Géra pali
jest zwienczona rusztem drewnianym (podtogg) znajdujgcg sie ~0.5 m pod poziomem
wody , na ktérym usytuowany jest caly korpus przyczotka i skrzydet. Dolne partie
korpuséw i skrzydet na styku z lustrem wody sg oblicowane blokami kamiennymi. W
zaleznosci od przyczoétka, pod drewniang podtoga znajduje sie rozmyta przestrzeh

wypetniona wodg do gtebokosci okoto od 0,7 do 3 m.

MOST Sp. z o.0. Strona 3z 8
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Filary wykonane sg jako masywne konstrukcje betonowe, ktére kiedys petnity role podpor
dla przesta zwodzonego i statego przesta kratownicowego, przez co ich ksztatt jest
mocno rozbudowany. Po bokach wykonane sg 2 ,wieze”. ktére stuzyty kiedy$ m.in. jako
pomieszczenia dla obstugi zwodzenia mostu. W celu oparcia nowej konstrukcji przesta
mostu filary zostaly przebudowane poprzez wykonanie m.in. dodatkowych korpuséw
zelbetowych dla podparcia 2 dzwigaréw skrzynkowych na stalowych tozyskach.
Fundamenty filarbw sg wykonane w postaci rusztu z pali drewnianych zagtebionych w
warstwie piaskéw drobnych $rednio zageszczonych. Wokdt fundamentéw filarow
wykonano drewniang Scianke szczelng a catg przestrzen miedzy palami drewnianymi

wypetniono betonem.

2. OPIS ROZWIAZAN PROJEKTOWYCH

Tymczasowe podparcie (zabezpieczenie) ustroju nosnego zaprojektowano jako stalowg
kratownice przestrzenng o rozpietosci teoretycznej Lt=21,74m i wysokosci konstrukcyjnej
Hk=2,20m w rozstawie osiowym gtéwnych dzwigarow kratowych 1,00m. Pas gorny i dolny
zostaty zaprojektowane z ksztattownikéw HEB340/300 natomiast krzyzulce i stezenia zostaly
zaprojektowane z rur kwadratowych. Potgczenia pretow kratownicy nalezy wykonaé spoing
czotowg na peten przetop. W celu rGwnomiernego przeniesienia obcigzeh na wezly kratownicy w
miejscach podparpacia ustroju zaprojektowano stalowe pfatwie w ilosci 4szt. z ksztattownika
HEB500. Bezposrednio na ptatwi w potowie jej rozpietosci nalezy zastosowacC podktadki
elastomerowe o0 nos$nosci minimum 1500kN zapewniajgce swobodne przemieszczenia w
zakresie +/-35mm w osi podtuznej mostu Siennickiego oraz +/-10mm w osi poprzecznej mostu
Siennickiego.

Kratownica zostanie oparta na stalowej belce oczepowej z ksztattownika HEB400, ktdra
bezposrednio zostanie utozona na stalowej podporze rusztowej. Podpora rusztowa stanowic
bedzie zwienczenie 4 sztuk stupopali stalowych Tubex fi508/12,5mm. Obliczenie posadowienia
pali Tubex stanowiC bedzie odrebne opracowanie. Wezty kratownicy oraz ksztattowniki w
miejscach gdzie wystepuje sita skupiona zostang dodatkowo usztywnione zebrami z blachy.

W zakresie konstrukcji stalowej ustroju nosnego mostu Siennickiego przewidziano do
wykonania: blachy klinowe grubosci minimum 20mm spawane do spodu ustroju w miejscach
podparcia w celu rownomiernego roztozenia reakcji z ustroju na podktadki elastomerowe oraz
zewnetrzne zebra usztywniajgce w osi podparcia. Doktadna geometria blach klinowych oraz
zeber usztywniajgcych zostanie zweryfikowana na budowie po wykonaniu inwentaryzacji ustroju
nosnego w miejscach podarcia.

Do wykonania konstrukcji stalowej nalezy zastosowa¢ stal S355J2+N lub stal rownowazng
wg odpowiedniej normy PN-EN o parametrach nie nizszych niz stal S355J2+N. Konstrukcje

stalowg nalezy wykonaé¢ w klasie EXC2.
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Szczegdbtowe rozwigzania projektowe podano na rysunkach.

3. WYCIAG Z OBLICZEN STATYCZNO-WYTRZYMALOSCIOWYCH
3.1. ZALOZENIA PROJEKTOWE

Tymczasowe podparcie zostalo zaprojektowane dla przeniesienia obcigzen od sit
skupionych o wartosciach — 750kN/1125kN, 1000kN/1500kN — zgodnie z zatgcznikiem nr 11 do
OPZ. Czynnikiem decydujgcym o przyjetym poziomie obcigzenia sg wytyczne Zamawiajgcego.

Obliczenia statyczne przeprowadzono w oparciu o statyke liniowg pierwszego rzedu. Dla
kratownicy wykonano obliczenia statyczno - wytrzymatosciowe na dwéch modelach
obliczeniowych: kratownice przestrzenng i rame przestrzenng w przekroju podtuznym
konstrukcje jednoprzestowe swobodnie podparte. Ponizej przedstawiono wizualizacje modelu

obliczeniowego.

HEB 340
RK 120x8
RK 200x8
RK 80x4

3.2, OBC|A2EN|A Przypadki: 1 (CIEZAR_WLASNY)

Obcigzenia dziatajgce na tymczasowe podparcie uwzglednione w obliczeniach, wraz ze

wspétczynnikami bezpieczenstwa oraz charakterem obcigzenia przedstawia ponizsza tabela:

Wartosé Wspobtczynniki
Rodzaj obciazenia charakt. Jedn bezpieczenstwa Charazkfer
obciaz ostka | Ukfad Uktad Uktfad obciaz.
) podstaw. | dodatk. | wyjatk.
Reakcje z ustroju mostu 2x750 Stale i
Siennickiego + kN 1.5/0.9 | 1.5/0.9 | 1.5/0.9 )
21000 zmienne

Ciezar wtasny konstrukcji
stalowej

Obcigzenie wywofane
oporami tozysk

78.5 kN/m3 | 1.2/0.90 | 1.2/0.9 | 1.2/0.90 State

5% reakcji kN 1.5 1.25 1.15 Zmienne

MOST Sp. z o.0. Strona5z8
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3.3. MATERIAL

Do obliczen przyjeto stal konstrukcyjng S355 o nastepujgcych parametrach:

Materiat

E (MPa)

G (MPa)

Re (MPa)

S 355

210000,00

81000,00

355,00

3.4.

SILY WEWNETRZNE DLA MODELU KRATOWNICY PRZESTRZENNEJ

Ponizsza tabela przedstawia ekstremalne sity wewnetrzne dla poszczegdlnych grup pretow.

L.p. Grupa pretéw Rodzaj Fx (kN)
przekroju
1 Pas dolny HEB300 -3944.63
2 Pas gérny HEB400 4406.92
3 K-HEB300 HEB300 2122.27
4 K-RK200 RK200x10 1615.85
5 K-RK120 RK120x8 -885.89
6 ST DOLNE RK80x4 42.22
7 ST GORNE RK120 RK120X8 486.71
8 ST GORNE RK80 RK80X4 38.60
9 STK RK120X8 438.70
10 POP RK120X8 131.74

3.5.

SILY WEWNETRZNE DLA MODELU RAMY PRZESTRZENNEJ

Ponizsza tabela przedstawia ekstremalne sity wewnetrzne dla poszczegdlnych grup pretow.

L.p. Grupa pretéw Rodzaj Fx (kN) Fy Fz Mx My Mz
przekroju (kN) (kN) (kNm) (kNm) (kNm)
1 Pas dolny HEB300 -3955,01 -32,78 -1,84 -0,02 62,97 -42,16
2 Pas gorny HEB340 3952.96 -34,41 -35.42 0.07 159.89 | -52.98
3 K-HEB300 HEB300 2128.39 -12.30 | -48.16 0.02 60.96 -24.69
4 K-RK200 RK200x10 1543.41 -10.48 | -25.80 1.30 36.05 -15.09
5 K-RK120 RK120x8 -802.10 0.79 -56.32 0.42 7.74 0.18
6 ST DOLNE RK80x4 93.88 -0.12 0.34 0.07 -0.38 -0.11
7 ST GORNE RK120 RK120X8 461.44 -0.69 -0.65 0.08 1.81 -1.75
8 ST GORNE RK80 RK80X4 194.79 -0.39 0.01 0.08 0.42 -0.49
9 STK RK120X8 370.05 -0.70 -1.20 0.08 -1.87 1.34
10 POP RK120X8 69.53 54.43 -15.52 -0.11 7.91 27.19

3.6.

OBLICZENIA KONSTRUKCJI STALOWEJ

Obliczenia konstrukcji stalowej przeprowadzono w oparciu o norme PN-EN 1993 (Eurokod

3). Ponizsza tabela przedstawia stopien wytezenia nosnosci poszczegdélnych grup pretéw w

zaleznosci od przyjetego modelu obliczeniowego.

MOST Sp. z o.0.
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Stopien wytezenia nosnosci (%)
L.p. Grupa pretéw Rodzaj przekroju Model kratownicy Model ramy
przestrzennej przestrzennej
1 Pas dolny HEB300 0,75 0,75
2 Pas goérny HEB340 0,91 0,99
3 K-HEB300 HEB300 0,52 0,59
4 K-RK200 RK200x10 0,75 0,86
5 K-RK120 RK120x8 0,74 0,67
6 ST DOLNE RK80x4 0,33 0,76
7 ST GORNE RK120 RK120X8 0,66 0,66
8 ST GORNE RK80 RK80X4 0,16 0,99
9 STK RK120X8 0,54 0,49
10 POP RK120X8 0,12 0,72

Szczegotowe obliczenia statyczno — wytrzymato$ciowe znajdujg sie w archiwum Projektanta.
W obliczeniach wykazano, ze wszystkie elementy konstrukcji stalowej podparcia tymczasowego

spetniajg wymagania nosnosci i stanu granicznego uzytkowania.

3.7. WYPADKOWA REKACJI NA GRUPE PALI

Na podstawie przeprowadzonych obliczen podparcia tymczasowego ponizej podano
ekstremalng obliczeniowg reakcje wypadkowg na grupe 4 sztuk pali w rozstawie osiowym
1,40x1,40m: Fx=156,59kN (wypadkowa sita pozioma), Fz=2813,34kN (wypadkowa sita
pionowa), My=347,19kNm (wypadkowy moment zginajgcy). Powyzsze wartosci nie uwzgledniajg

ewentualnych mimosrodow na skutek odchytek wykonawczych pali.

4. ZESPOL. WYKONAWCY MAJACY ZAPEWNIC ODPOWIEDNIA JAKOSC ROBOT

Nadzorowanie w zakresie technologii prowadzenia prac budowlanych realizowa¢ bedzie
zespot pod nadzorem kierownika budowy - inz. Przemystawa Szydtaka (uprawnienia nr:
WAM/0005/0WOM/08 do kierowania robotami budowlanymi w specjalnosci inzynieryjnej

mostowej bez ograniczen).

5. ZASADY BEZPIECZENSTWA | HIGIENY PRACY (BHP)

Roboty bedg prowadzone przez doswiadczonych pracownikow, przeszkolonych w zakresie
BHP (szkolenie wstepne, szkolenia okresowe) ze szczegdlnym uwzglednieniem szkolenia na
stanowisku pracy. Stanowiska pracy bedg mie¢ prawidiowe i zgodne ze sztukg inzynierskg
zabezpieczenie miejsca robét w postaci m.in. barier ochronnych, pomostéw roboczych,

oznakowania miejsc niebezpiecznych itd. Pracownicy bedg wyposazeni w niezbedny sprzet

MOST Sp. z o.0. Strona 7z 8
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ochrony osobistej tj. rekawice, kaski, kamizelki odblaskowe, okulary ochronne, stopery i inny
wymagany dla danego charakteru pracy. Osobg sprawujgcg nadzor nad przestrzeganiem zasad
BHP w firmie MOST jest: Lukasz Rublewski tel. 791 550 140.

6. UWAGI KONCOWE

Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z warunkami technicznymi, zgodnie z zasadami sztuki
budowlanej oraz przepisami BHP. Roboty bedg wykonywane tylko pod nadzorem osoby do tego
uprawnionej. Wszystkie problemy i watpliwosci beda konsultowane z Projektantem

i Inspektorem Nadzoru.
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1. Niniejszy rysunek rozpatrywaé fqcznie z cafq dokumentacjq technicznq.

2. Integralng czesciqg dokumentacji jest opis techniczny.

3. Konstrukcje stalowg wykona¢ w klasie EXC2 wg PN—EN 1090.

4. Ukosowanie krawedzi blach i profili do spawania nalezy wykona¢ zgodnie z PN-EN 29692

5. Do wykonania konstrukcji stalowej nalezy zastosowa€ stal S355J2+N lub stal réwnowainqg wg odpowiedniej
normy PN—EN o parametrach nie nizszych niz stal S355J2+N.

6. Zaprojektowane spoiny czofowe nalezy wykonaé na pefen przetop.

7. Wymiary blach klinowych i zeber usztywniajgcych diwigar skrzynkowy nalezy zweryfikowa€ na budowie po

wyknaniu inwentaryzacji ustroju nosnego w miejscu podparcia.
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KRS 0000163164 SAD REJONOWY GDANSK-POLNOC, Vill wypzIAL GOSPODARCZY

Nazwa zadania | Przebudowa Mostu Siennickiego w Gdarisku — wykonanie robot zabezpieczajacych

Temat projektu Projekt technologiczny tymczasowego podparcia (zabezpieczenia) ustroju nosnego

Tyt s RYSUNEK OGOLNY TYMCZASOWEGO PODPARCIA

Data Etap Skala Nr rys Branza
04.2025 | PTiOR |1:100/200 | 1 Mostowa

Funkcja Tytut imig i nazwisko Specjalnose Nr uprawniefi Podpis

Projektant: mgr inz. Tomasz SZARKOWICZ mostowa upr. MAP/0598,/PWBM /15 —;,"’:;:




LESTAWIENIE STALI KONSTRUKCYJUNEJ
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Ukosowanie krawedzi blach i profili do spawania nalezy wykonaé zgodnie z PN-EN 29692
4“17 74“17 Do wykonania konstrukcji stalowej nalezy zastosowa¢ stal S355J2+N lub stal réwnowaznqg wg odpowiedniej
144 144 normy PN-EN o parametrach nie nizszych niz stal S355J2+N.

. Zaprojektowane spoiny czofowe nalezy wykona¢ na pefen przetop.
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LESTAWIENIE STALI KONSTRUKCYJUNEJ

Nr | Liczba Przedmiot Diugost Masa_[kg] Powierzchnia Gatunek .
pozycji| [szt] [mm] 1 szt calkowita mu[lr(:;]amu materiafu Uwagi

1 2 3 4 5 6 7 8 9
Bement: EW—PLATEW

1 1 [HEB500 1500 280.5 280.5 3.18 S355

2 2 | L50x50x5 300 113 2.26 0.12 5355

3 6 [BI.16x143 444 7.97 47.82 0.84 $355
Suma de:  EW—PLATEW 1 szt 330.58 kg 414 m?
Wykonat: st. 2644.64 kg| 3312 m?

Masa Sumaryczna dla Rysunku 2645 kg
Dodatek do Masy Sumarycznej — 1.8 % 48 kg
Masa Catkowita dia Rysunku 2693 kg
Powierzchnia Malowania dla Rysunku 33.1 m2

UWAGI:

SRR

s

Niniejszy rysunek rozpatrywa¢ tfqcznie z cafq dokumentacjq techniczng.
Integralng czescig dokumentacji jest opis techniczny.
Konstrukcje stalowg wykonaé w klasie EXC2 wg PN—EN 1090.
Ukosowanie krawedzi blach i profili do spawania nalezy wykona¢ zgodnie z PN-EN 29692
Do wykonania konstrukcji stalowej nalezy zastosowaé stal S355J2+N lub stal réwnowazng wg odpowiedniej
normy PN—EN o parametrach nie nizszych niz stal S355J2+N.
Zaprojektowane spoiny czofowe nalezy wykona¢ na pefen przetop.
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Wykonawca

Nazwa zadania
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NIP 585-13-98-301  REGON 192919458 KAPITAL ZAKLADOWY 1000 000,00 2.
KRS 0000163164 SAD REJONOWY GDANSK-POLNOC, Vill wypzIAt GOSPODARCZY

Przebudowa Mostu Siennickiego w Gdarisku — wykonanie robét zabezpieczajacych

Temat projektu

Projekt technologiczny tymczasowego podparcia (zabezpieczenia) ustroju nosnego

Tytat rys. RYSUNEK WARSZTOWY PLATW
Data Etap Skala Nr rys Branza
04.2025 PTiOR 1:20 Mostowa
Funkcja Tytut imig i nazwisko Specjalnose Nr uprawniefi Podpis
Projektant: mgr inz. Tomasz SZARKOWICZ mostowa upr. MAP /0598 /PWBM /15 "—;_q:'
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Niniejszy rysunek rozpatrywa¢ tqcznie z catq dokumentacjg techniczng.
Integralng czescig dokumentacji jest opis techniczny.

Konstrukcje stalowg wykona¢ w klasie EXC2 wg PN-EN 1090.
Ukosowanie krawedzi blach i profili do spawania nalezy wykona¢ zgodnie z PN-EN 29692
Do wykonania konstrukcji stalowej nalezy zastosowa¢ stal S355J2+N lub stal rdwnowazng wg odpowiedniej
normy PN-EN o parametrach nie nizszych niz stal S355J2+N.
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LESTAWIENIE STALI KONSTRUKCYJNEJ

Nr | Liczba Przedmiot Dlugost Masa _[kg] Powierzchnia Gatunek .
pozycji| [szt] [mm] 1 szt catkowita mu[l:“'z']“"'a materiatu Uwagi
1 2 3 4 5 6 7 8 9
Eementt EW—OCZEP_DOLNY
1 1|HEB400 2000 310 310 3.86 S355
2 4 | Bl16x143 352 6.32 25.28 0.44 S355
3 2 (BI.20x250 400 18.7 31.4 0.44 53585 qr. zweryfikowat na budowie
Suma dia: 1 szt. 366.68 kg|  4.74 m?
Wkonae: EW —QCZEP_DOLNY 4 szt 1466.72 kg| 18.96 m?

Masa Sumaryczna dla Rysunku

1467 kg

Dodatek do Masy Sumarycznej — 1.8 %

26 kg

Masa Catkowita dla Rysunku

1493 kg

Powierzchnia Malowania dla Rysunku

19 m?

Zaprojektowane spoiny czofowe nalezy wykona¢ na pefen przetop.
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Wykonawca

Nazwa zadania

Gmina Miasta Gdansk
80-803 Gdansk, ul. Nowe Ogrody 8/12

,MOST®" Sp. z 0.0.
81-862 Sopot, ul. Kujawska 51 A

REGON 192919458  KAPITAL ZAKLADOWY 1 000 000,00 2.
KRS 0000163164 SAD REJONOWY GDANSK-POLNOC, Vill wypzIAL GOSPODARCZY

NIP 585-13-98-301

Przebudowa Mostu Siennickiego w Gdarnsku — wykonanie robét zabezpieczajacych

Temat projektu

Projekt technologiczny tymczasowego podparcia (zabezpieczenia) ustroju nosnego

Tyt rys. RYSUNEK WARSZTOWY OCZEPU DOLNEGO
Data Etap Skala Nr rys Branza
04.2025 PTiOR 1:20 Mostowa
Funkcja Tytut imig i nazwisko Specjalnos¢ Nr uprawniefi Podpis
Projektant: mgr inz. Tomasz SZARKOWICZ mostowa upr. MAP/0598/PWBM/15 _;_q;
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nia nalezy wykona¢ zgodnie z PN—-EN 29692
7y zastosowaé stal S355J2+N lub stal rownowazng wg odpowiedniej
ch niz stal S355J2+N.

LESTAWIENIE STALI KONSTRUKCYJUNEJ

Gmina Miasta Gdansk

80-803 Gdansk, ul. Nowe Ogrody 8/12

Nr Nazwa elementu Dlugosé | llos¢ | Masa tacznie T
PODPORA RUSZTOWA | [mm] | szt. | [kg] [kg] Wykonaweg ,MOST®" Sp. z 0.0.
1 Dwuteownik 1300 1700 | 6 | 921 552,8 81-862 Sopot, ul. Kujawska 51 A
§ . B't- 10)(2-&;0;;;%00 22;30 g 32:533 63;685 (5 01014 SADREINOIYGoMISKFCNOG 12 GOSPODARCZY,
wuteowni 2 :
4 Bl. 15x135x262 262 8 42 333 Nazwa zadania | Przebudowa Mostu Siennickiego w Gdansku — wykonanie robét zabezpieczajacych
5 Ceownik C200 1300 2 32,9 65,8
6 Bl. 15x800x800 800 4 75.4 301.4 Temat projektu Projekt technologiczny tymczasowego podparcia (zabezpieczenia) ustroju nosnego
suma: 1636
dodatek na spoiny 1,8%: 30 Tytut rys. RYSUNEK WARSZTOWY PODPORY RUSZTOWEJ
suma dl? 1 szt: 1666 Data Etap Skala Nr rys Branza
wykona¢ 4szt.: 6 664 04.2025 | PTiOR | 1:10/20 Mostowa
Funkcja Tytut imig | nazwisko Specjalnos¢ Nr uprawniefi Podpis
Projektant: mgr inz. Tomasz SZARKOWICZ mostowa upr. MAP /0598,/PWBM /15 '—7‘::'




PROJEKT TECHNOLOGII | ORGANIZACJI ROBOT
PROJEKT TECHNOLOGICZNY TYMCZASOWEGO PODPARCIA (ZABEZPIECZENIA) USTROJU NOSNEGO @

Oswiadczenie

Niniejszym oswiadczam, ze projekt technologiczny pn.:

»Projekt technologiczny tymczasowego podparcia (zabezpieczenia) ustroju no$nego”
dla zadania pn.:

"Przebudowa Mostu Siennickiego w Gdarisku — wykonanie robét zabezpieczajacych”

zostat wykonany zgodnie z obowiazujacymi przepisami oraz zasadami wiedzy technicznej.

mgrmz TOMASZ SZARKOWICZ
e

Fo L orc
Upr. bud do pralektowama i kisrowania
‘robot‘amx budewlanymi w specjalnosci
inzynieryjriy; o, wslowej bez ograniczen
Nr evyig. i APIO598/PWBM/15

“
_——— e — -
MOST Sp. z o.0.
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MAP OIIB/KK/0054-0696/15

DECYZJA

Na podstawie art. 24 ust. 1 pkt 2 ustawy z dnia 15 grudnia 2000 r. o samorzadach zawodowych architektow oraz
inzynieréw budownictwa (Dz. U. z 2014 r., poz. 1946), art. 12 ust. 2 i ust. 3, ust. 4c pkt 3, art. 14 ust. 1 pkt 3 lit. a ustawy
z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz.U. z 2013 r., poz. 1409 z pézn. zm.), § 101 § 13 ust. 1 i ust. 2 rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 11 wrzesnia 2014 r. w sprawie samodzielnych funkcji technicznych w
budownictwie (Dz. U. z2014 r. poz. 1278), po ustaleniu, ze zostaly spetione warunki w zakresie przygotowania
zawodowego oraz po zlozeniu egzaminu na uprawnienia budowlane z wynikiem pozytywnym

Pan Tomasz Aleksander Szarkowicz
magister inzynier
kierunek: Budownictwo

ur. dnia 23.03.1983 r. w Dabrowie Tarnowskiej
otrzymuje

UPRAWNIENIA BUDOWLANE
numer ewidencyjny MAP/0598/PWBM/15

do projektowania i kierowania robotami budowlanymi
w specjalnosci inZynieryjnej mostowej
bez ograniczen.

UZASADNIENIE

W zwiazku z uwzglednieniem w catosci zadania strony, na podstawie art. 107 § 4 K.p.a. odstepuje sie od uzasadnienia
decyzji. Zakres nadanych uprawnien budowlanych wskazano na odwrocie decyzji.

Pouczenie
Od niniejszej decyzji stuzy odwotanie do Krajowej Komisji Kwalifikacyjnej Polskiej Izby Inzynieréw Budownictwa

w Warszawie, za posrednictwem Okregowej Komisji Kwalifikacyjnej Matopolskiej Okregowej Izby Inzynieréw
Budownictwa w Krakowie w terminie 14 dni od daty jej doreczenia.

Sktad Orzekajacy
Okregowej Komisji Kwalifikacyjnej:

1. Przewodniczacy Okregowej Komisji Kwalifikacyjnej
dr inz. Zygmunt Rawicki

2. Czionek Sktadu Orzekajacego
mgr inz. Jan Dziedzic

3. Cztonek Sktadu Orzekajacego
inz. Roman Chmiel



Szczegolowy zakres uprawnien

do projektowania i kierowania robotami budowlanymi
w specjalnosci inzZynieryjnej mostowe;j
bez ograniczen

I. Na mocy art. 12 ust. 1 pkt 1 - 5, art. 13 ust. 3 i 4 ustawy - Prawo budowlane

(tekst jednolity: Dz. U. z 2013 r., poz. 1623 z pézn. zm.), w zaKkresie objetym wyzej wymieniong

specjalnoscia, niniejsze uprawnienia stanowia podstawe do:

1)  projektowania, sprawdzania projektow architektoniczno-budowlanych i sprawowania nadzoru
autorskiego;

2)  kierowania budowq lub innymi robotami budowlanymi,

3)  kierowania wytwarzaniem konstrukcyjnych elementow budowlanych oraz nadzoru i kontroli technicznej
wytwarzania tych elementow,

4)  wykonywania nadzoru inwestorskiego,

5)  sprawowania kontroli technicznej utrzymania obiektow budowlanych.

I1. Na mocy § 13 ust. 1 i ust. 2 Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 11 wrze$nia 2014 r. w sprawie

samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie (Dz. U. z 2014 r. poz. 1278), niniejsze uprawnienia

uprawniaja do:

projektowania obiektu budowlanego i kierowania robotami budowlanymi zwigzanymi z obiektem

budowlanym, takim jak:

1) drogowy obiekt inzynierski w rozumieniu przepiséw o drogach publicznych,

2)  kolejowy obiekt inzynieryjny: most, wiadukt, przepust, sciany oporowe, tunele liniowe,
nadziemne i podziemne przejscia dla pieszych, w rozumieniu przepiséw w sprawie warunkow

technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budowle kolejowe i ich usytuowanie.

Uprawnienia budowlane w specjalno$ci inzynieryjnej mostowej do projektowania bez ograniczen uprawniaja

réwniez do obliczania $wiatta mostow i przepustow.

Zgodnie z § 10 w/w rozporzadzenia uprawnienia budowlane do projektowania w odpowiedniej specjalnosci uprawniajg

do sporzadzania projektu zagospodarowania dziatki lub terenu, w zakresie danej specjalnosci.

Sktad Orzekajacy
Okregowej Komisji Kwalifikacyjnej:

1. Przewodniczacy Okregowej Komisji Kwalifikacyjnej \—\_\N\,\ \\Y‘\ <
dr inz. Zygmunt Rawicki IURUIIN NN VAR § M‘-*\\ .......

2. Cztonek Sktadu Orzekajacego
mgr inz. Jan Dziedzic

3. Cztonek Sktadu Orzekajacego
inz. Roman Chmiet QNI T NN

Otrzymuja:
1. Pan Tomasz Szarkowicz
ul. Parkowa 18
33-131 Leg Tarnowski
2. Glowny Inspektor Nadzoru Budowlanego
3. aa
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Zaswiadczenie

o numerze weryfikacyjnym:

MAP-EKC-3PN-ZP4 *

Pan Tomasz Aleksander Szarkowicz o numerze ewidencyjnym MAP/BM/0042/16

adres zamieszkania ul. Na Popieléwke 33D, 32-087 Zielonki

jest cztonkiem Matopolskiej Okregowej lzby Inzynieréw Budownictwa i posiada wymagane
ubezpieczenie od odpowiedzialnosci cywilnej.

Niniejsze zaswiadczenie jest wazne od 2025-01-01 do 2025-12-31.

Zaswiadczenie zostato wygenerowane elektronicznie i opatrzone bezpiecznym podpisem elektronicznym
weryfikowanym przy pomocy waznego kwalifikowanego certyfikatu w dniu 2024-12-05 roku przez:

Mirostaw Boryczko, Przewodniczgcy Rady Matopolskiej Okregowej Izby Inzynieréw Budownictwa.

Zgodnie z art. 78 K.c.
§ 1. Do zachowania elektronicznej formy czynnosci prawnej wystarcza ztozenie oswiadczenia woli w postaci elektronicznej i opatrzenie go

kwalifikowanym podpisem elektronicznym.
§ 2. Oswiadczenie woli ztozone w formie elektronicznej jest rownowazne z o$wiadczeniem woli ztozonym w formie pisemne;j.

* Weryfikacje poprawnosci danych w niniejszym zaswiadczeniu mozna sprawdzi¢ za pomoca numeru weryfikacyjnego zaswiadczenia na
stronie Polskiej Izby Inzynieréw Budownictwa www.piib.org.pl lub kontaktujac sie z biurem wiasciwej Okregowej lzby Inzynieréw

Budownictwa.
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