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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdw wysoko$ciowych przy realizacji zadania pn. :
,Modernizacja ul. Kilinskiego w Rumi na odcinku od ul. Kosynieréw do ul. Broniewskiego”.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postepowaniu przetargowym iprzy realizacji umowy na
wykonanie rob6t zwigzanych z realizacjg zadania wymienionego w punkcie 1.1

1.3. Zakres rohét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami
umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz potozenia obiektéw inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktdw wysokosciowych wchodza;
sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoko$ciowego punktéw gtéwnych osi trasyi punktéw wysokosciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),
wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob utatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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1.3.2. Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktow wysoko$ciowych,
zastabilizowanie ich w sposéb trwaty, ochrone ich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob utatwiajgcy odszukanie i
ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koricowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreSlenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi  polskimi  normami
i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. OgéIne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
0goine” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robét ziemnych, w sasiedztwie punktdw zatamania trasy, powinny mie¢
Srednice od 0,15 do 0,20m i dtugo$¢ od 1,5 do 1,7m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08m
i dtugodci okoto 0,30m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5mm
i dtugosciod 0,04 do 0,0m.

,Swiadki” powinny mie¢ dtugo$¢ okoto 0,50m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. OgdIne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
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3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
— laty,
— tadmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokoSciowych powinien gwarantowaC uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdine wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Po przekazaniu placu budowy Wykonawca, przez uprawnionego geodete, wytyczy punkty gtéwne trasy oraz zlokalizuje
niezbedne repery.

Na Wykonawcy spoczywa pozyskanie we wilasnym zakresie lokalizacji punktéw gtéwnych trasy wraz ze
wspotrzednymi, reperéw oraz ich ochrona do chwili odbioru ostatecznego (koricowego) robot.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajagce  odpowiednie  kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw
gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny byé usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreSlone w dokumentacji projektowej sg zgodne
z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic
rzednych terenu podanych w dokumentacii projektowej
i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie
powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazujq na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw
pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne ftrasy i punkty poSrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okreSlajgce w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma
i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe zostang zniszczone przez  Wykonawce $wiadomie lub  wskutek  zaniedbania,
a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone i utrwalone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robé6t nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych, potozonych poza granicg robét ziemnych.
Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
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Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysoko$ciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej, a takze przy
kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500
metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracii.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperdw roboczych nalezy okreslac z takg doktadno$cig, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy
od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwajng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie
nazwy reperu i jego rzedne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa przekazang przez Zamawiajgcego oraz inne
dane geodezyjne pozyskane przez Wykonawce, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w dokumentaciji projektowe;.

0s trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtoci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢
wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drog. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentaciji projektowe.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robét zastapi je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robét.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy rob6t), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypdw i wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowaé w przypadku nasypdéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy
palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegto$C ta co najmniej
powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypéw i wykopdw o ksztatcie zgodnym z
dokumentacjq projektowa.

5.6. Wyznaczenie potozenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegdInosci przyczotkéw i filarow mostow i wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja projektowa powinna zawiera¢ opis odpowiedniej osnowy realizacyjnej
do wytyczenia tych obiektow.
PotoZenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadno$cig okre$long w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakos$ci prac pomiarowych

Kontrole jakoSci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysoko$ciowych nalezy prowadzi¢
wedlug  ogdlnych  zasad  okreSlonych w instrukcjach i  wytycznych  GUGIK  (1,2,3,4,5,6,7)  zgodnie
z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwigzanych z wyznaczeniem obiektow jest czescig obmiaru robét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogédlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Spos6b odbioru robot

Odbior robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkiada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogoline ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysoko$ciowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktow w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajgce odszukanie i
ewentualne odtworzenie.
Ptatno$¢ robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jest ujeta w koszcie robdt mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogoine zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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1.

WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru rob6t zwigzanych z usunieciem drzew, zabezpieczeniem pni i systeméw korzeniowych drzew na czas budowy przy
realizacji zadania pn. ,Modernizacja ul. Kilihskiego w Rumi na odcinku od ul. Kosynieréw do ul. Broniewskiego”.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postepowaniu przetargowym i przy realizacji umowy na
wykonanie robot zwigzanych z realizacjg zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rohét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych

Z usunieciem drzew, oraz zabezpieczeniem pni i systemow korzeniowych drzew wykonywanych w ramach robét
przygotowawczych.
Zakres robdt obejmuje:

- wyciecie drzew;

- wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy lub przerobienie gatezi na kore drzewng;

- zasypanie dotéw;

- zabezpieczenie pni i systemdw korzeniowych drzew na czas budowy.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00. “Wymagania ogoine” punkt 1.4.

Grunt z wykopéw drogowych — grunt pozyskany w czasie wykonywania robot ziemnych zwigzanych z budowa zbiornikéw
lub drogi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace rohét

Ogblne wymagania dotyczace robét podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogéine” punkt 1.5.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, SST i
poleceniami Inzyniera Kontraktu.

MATERIALY

2.1. 0golne wymagania dotyczace materiatéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00. “Wymagania
0goine” punkt 2.

2.2. Materialy stosowane przy usuwaniu drzew:
— grunt do zasypania dotéw z wykopow
2.3. Materialy stosowane przy zabezpieczenia pni i systemow korzeniowych drzew:
—deski i drut lub liny widkienne,
— maty stomiane lub trzcinowe,
— maty jutowe,
- preparat do zabezpieczenia przycietych korzeni,
— preparat mikoryzowy,
- woda.

SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogélne” punkt 3.

3.2. Sprzet do usuwania drzew:
Do wykonywania robét zwigzanych z usunieciem drzew nalezy stosowac:
- pity mechaniczne,
- specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni i karpin oraz ich usunigcia z pasa drogowego,
- spycharki,
— koparki lub ciagniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrebem drzew.
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3.3. Sprzet do zabezpieczania drzew

Do wykonywania robét zwigzanych z zabezpieczeniem drzew nalezy stosowac:
— podstawowe narzedzia rzemie$inicze,
— cysterny lub beczkowozy oraz weze i wiadra do podlewania.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogéine” punkt 4.

4.2. Transport pni i karpin oraz desek i mat do zabezpieczenia drzew
Pnie, karping i gatezie oraz materiaty do zabezpieczenia drzew mozna transportowa¢ samochodami skrzyniowymi lub
samochodami samowytadowczymi oraz zestawami ciggnikowymi z przyczepami samowytadowczymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. 0Ogoélne zasady wykonania robét
Ogblne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogdine” punkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew

Roboty zwigzane z usunigciem drzew obejmujg wyciecie i wykarczowanie drzew, wywiezienie pni, karpiny
i gatezi poza teren budowy na wskazane miejsce, (sktadowisko Zamawiajacego lub legalne sktadowisko w celu utylizacii)
przesadzenie drzew i krzewdw oraz zasypanie dotow po usunietej roslinnosci gruntem z wykopéw drogowych.

Zgoda na prace zwigzane z usunieciem drzew powinna by¢ uzyskana przez Zamawiajacego.

Roslinno$¢ istniejgca w pasie robdt drogowych, nie przeznaczona do usunigcia, powinna byé przez Wykonawce
zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jesli roslinnos¢, ktdra ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez
Wykonawce, to powinna by¢ odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zaakceptowany przez odpowiednie wiadze.

5.3. Zniszczenie pozostatosci po usunietej roslinnosci

Sposob zniszczenia pozostatosci po usunigtej rolinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami
Inzyniera Kontraktu.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatezi na kore drzewng za pomoca specjalistycznego sprzetu, to sposéb wykonania
powinien odpowiadac¢ zaleceniom producenta sprzetu. Nieuzyteczne pozostatosci po przerébce powinny by¢ usuniete przez
Wykonawce z terenu budowy.

5.4. Zabezpieczenie drzew na czas budowy.

5.4.1 Tymczasowe zabezpieczenie drzew na czas budowy
Tymczasowe zabezpieczenie drzew, ktére pozostang w terenie po zakoriczeniu rob6t drogowych, a s narazone na

uszkodzenia w czasie robot budowlanych, wymaga wykonania wszystkich czynnosci:

— W spos6b uniemozliwiajacy uszkodzenie mechaniczne drzew,

—  tylko recznie w zasiegu korony drzewa i w odlegtosci co najmniej 2 m na zewnatrz od obrysu korony drzewa, przy czym
wyjatkowe zastosowanie sprzetu mechanicznego wymaga zgody Inzyniera.

W zasiegu korony drzewa i w odlegtosci co najmniej 2 m na zewnatrz od obrysu korony drzewa (lub w strefie 4 x 4 m wokét

drzewa) nie powinno dopuscic sie do:

— wykonania placéw sktadowych i drég dojazdowych,

—  poruszania si¢ sprzetu mechanicznego,

—  sktadowania materiatéw budowlanych,

—  zmian poziomu gruntu.

Zaleca sig, aby w strefie do 10 m od pnia drzewa nie sktadowa¢ cementu, kruszywa, olejéw, paliw i lepiszcz.Zaleca

sie, aby roboty ziemne w obrebie korzeni drzewa nie byly prowadzone w okresie wegetacji roslin, a szczegdinie w okresie letnim.

Najkorzystniejszym okresem do wykonania tych robét s miesiace od pazdziernika do kwietnia.Zaleca sig, aby czasowe wykopy

instalacyjne wykonywane w strefie korzeniowej drzew byty wykonywane wytacznie recznie. Za deskowaniem czasowego

waskiego wykopu powinno sie wykonaé ostone korzeni w formie szczeliny o szerokosci 0,3 + 0,5 m i gteboko$ci 1,5 +2,0 m

wypetionej kompostem i torfem. Wskazane jest wykonanie takiej ostony rok wczesniej niz wasciwy wykop. Z oston takich

mozna zrezygnowac pod warunkiem wykonania robot instalacyjnych poza okresem wegetaciji roslin (patrz rys. 1).

Zabezpieczenie drzewa na okres budowy drogi powinno obejmowac:

— owiniecie pnia matami stomianymi (np. w ilosci 4 m? na jeden pien) lub zuzytymi oponami samochodowymi, a nastepnie
oszalowanie ich deskami do wysokosci pierwszych gatezi. Dolna cze$¢ kazdej deski powinna opierac sie na podiozu, bedac
lekko wkopang w grunt lub obsypang ziemig. Oszalowanie powinno by¢ otoczone opaskami z drutu lub tasmy stalowej w
odlegtosci wzajemnej co 40+60 cm,

—  przykrycie odkrytych korzeni matami stomianymi w iloci okoto 4 m2 na jedno drzewo,

—  podlewanie drzewa woda w ilosci okoto 20 dm3 na jedno drzewo przez caty okres trwania robét, w zaleznosci od warunkéw
atmosferycznych oraz wskazan Inzyniera.

Po zakoriczeniu rob6t nalezy wykona¢ demontaz zabezpieczenia drzewa, obejmujacy:

— rozebranie konstrukcji zabezpieczajacej drzewo,
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usuniecie materiatéw zabezpieczajacych,
lekkie spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej drzewa.
5.4. 2. State zabezpieczenie drzew
Drzewa, ktére dokumentacja projektowa przewiduje pozostawi¢ po zakofczeniu drogowych robot budowlanych, moga

podlegaé:

tymczasowemu zabezpieczeniu, wedtug punktu 5.4.1, jesli poziom terenu wokét drzewa nie zmieni sig,

niewielkim robotom ziemnym, przy nieznacznym obnizeniu lub podwyzszeniu terenu wokét drzewa,

obudowie statymi konstrukcjami ochronnymi wokot drzewa, przy wigkszych réznicach pomiedzy terenem istniejacym a
projektowanym.

Zalecenia:

przy obnizeniu terenu o 1+1,2 m mozna wokét drzewa pozostawi¢ Sciety stozek gruntowy ze skarpami 1:1, ochraniajacy
korzenie drzewa (rys. 2a), ew. na skarpach moze by¢ rumosz skalny, otoczaki badz kamienie,

przy obnizeniu terenu ponad 1 m, wokét drzewa mozna wykonac $cianke oporowa 0 ksztatcie okragtym lub prostokatnym z
kamienia, klinkieru, betonowej kostki brukowej lub betonu z otworami (rys.2b)

przy podwyzszeniu terenu 0 0,2 + 0,4 m, a niekiedy wiekszym, mozna wymodelowac niecke o tagodnym pochyleniu wokét
drzewa pod warunkiem, ze warunki miejscowe na to pozwola, obsypujac drzewo lekka ziemig (rys. 3),

przy podwyzszeniu terenu o okoto 0,2 m pnie drzew mozna obsypac¢ ziemig ponad pierwotny poziom terenu,

przy podwyzszeniu terenu o 0,2 + 0,5 m pnie drzew mozna obsypa¢ ziemig, lecz z wykonaniem specjalnych
napowietrzajacych warstw zwirowych i urzadzen (rys. 4).

przy podwyzszeniu terenu powyzej 0,5 m wykonuje sie mury lub studzienki zabezpieczajace pien przed zasypaniem z
urzadzeniami napowietrzajacymi (rys. 5).

5.5. Pielegnacja drzew, uszkodzonych w czasie prowadzenia robét budowlanych

Drzewa uszkodzone w czasie prowadzenia robdt powinny by¢ natychmiast poddane zabiegom pielegnacyjnym.
Nalezy wykona¢ nastepujace zabiegi pielegnacyjne uzaleznione od rodzaju uszkodzenia:
przy uszkodzeniu korzeni:
—  zmniejszy¢ korone drzewa, proporcjonalnie do ubytku korzeni,
— wykona¢ ciecia sanitarne korzeni pod katem prostym, dokonujac ciecia tam, gdzie zaczyna sig korzen zdrowy (zywy),
—  zabezpieczy¢ powierzchnig ran preparatem impregnujgcym,
— posypac gleba na biezaco zabezpieczone korzenie,
—  zastgpi€, przynajmniej w najblizszym otoczeniu uszkodzonych korzeni, dotychczasowg ziemie glebg bardziej zasobna,
przy uszkodzeniu gatezi:
—  wykonywac ciecia gatezi o Srednicy powyzej 3 cm zawsze trzyetapowo,
—  zabezpieczy¢ natychmiast powstatg rang po usunieciu zywej gatezi:
— 0 $rednicy do 10 cm, zasmarowujgc w catosci preparatem o dziataniu powierzchniowym,
— 0 $rednicy ponad 10 cm, zabezpieczajac dwusktadnikowo, tj. krawedzie rany (miejsca, z ktorych bedzie wyrastata
tkanka zywa - kalus) i drewno czynne (pier$cien o grubosci 1,5 + 2 cm) — $rodkiem o dziataniu powierzchniowym, a
pozostatg cze$¢ rany wewnatrz pierscienia — Srodkiem impregnujacym,

c) przy ubytkach powierzchniowych:

—  wygtadzi¢ i uformowac powierzchnie rany,uformowac krawedz rany (ubytku),
—  zabezpieczy¢ catg powierzchnie rany, z tym, ze Swieze rany zabezpieczyC jedynie przez zasmarowanie w catosci
preparatem emulsyjnym, powierzchniowym typu Dendromal, Lak-Balsam lub Funaben.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogblne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogoine” punkt 6.
6.2. Kontrola robét przy usuwaniu drzew, drzew ponizej 10 lat i krzewow

Sprawdzenie jako$ci robét polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usuniecia roslinnosci, wykarczowania karpin i
zasypania dotéw.

Prace zanikajace — sposéb karczowania karpin i zasypywania dotdw — powinny by¢ wykonane pod nadzorem.
Zageszczenie gruntu wypetniajgcego doty powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w SST D-02.03.01. “Roboty
ziemne. Wykonanie nasypow”.

Kontrola wywiezienia pni, karpin i gatezi poza teren budowy na sktadowisko Zamawiajacego lub legalne sktadowisko w
celu utylizacji.

6.3. Kontrola robét przy zabezpieczaniu drzew
Sprawdzenie jakosci rob6t polega na ocenie prawidtowo$ci wykonania robot; czy drzewa zostaty zabezpieczone w
sposob wystarczajacy i przy tym nie zostaly uszkodzone.
OBMIAR ROBOT
7.1. Ogédlne zasady obmiaru robét
Ogo6Ine zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogdlne” punkt 7
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z usunigciem drzew jest - sztuka,
Jednostka obmiarowg robot zwigzanych z zabezpieczeniem pni i systemdw korzeniowych drzew jest — sztuka.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogédlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogoine” punkt 8.
8.2. Odbior robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa i SST, jesli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji punktu 6 daty wyniki pozytywne. W przypadku wyniku negatywnego, Wykonawca
zobowigzany jest doprowadzi¢ roboty do zgodno$ci z wymaganiami i przedstawi¢ je do ponownego odbioru.

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych pniach, przed
ich zasypaniem.

Odbior robét porzadkowych nastepuje po catkowitym uporzadkowaniu terenu z pni, karpin i gatezi oraz innych
zanieczyszczen poza teren budowy na sktadowisko Zamawiajacego lub legalne sktadowisko w celu utylizacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogélne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej usuniecia drzew
Ptatno$¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wedtug punktu 7.
Cena usunigcia 1 szt. drzewa obejmuje:
- wyciecie drzewa,
- wykarczowanie karpiny,
- wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy lub przerobienie gatezi na kore drzewna,
- zasypanie dotu,
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.

9.3. Cena jednostki obmiarowej zabezpieczenia pni i systemow korzeniowych drzew
Ptatno$¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wedtug punktu 7.
Cena zabezpieczenia 1 szt. drzewa obejmuje:
- owinigcie matami stomianymi lub trzcinowymi pni drzew,
- odeskowanie owinietych matami pni drzew,
- umocowanie desek odrutowaniem lub olinowaniem,
- zabezpieczenie matami jutowymi systemdw korzeniowych,
- zabezpieczenie impregnatem oleistym powierzchni korzeni w migjscach ciecia,
- zaprawienie dotow ziemig zyzng i preparatem mikoryzowym,
- obfite podlanie drzew.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa o ochronie przyrody z dnia 16 kwietnia 2004 r. (Dz.U. Nr 151 poz. 1220 z 2009r. z pdzn. zm.)

2. Prawo ochrony $rodowiska ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. (U. 2 2019 r. poz. 2087 z pdzn. zm.)
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY
CPV 45112
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1.

WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robGt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu iflub darniny przy realizacji zadania pn. ,Modernizacja ul. Kilinskiego w Rumi
na odcinku od ul. Kosynierdw do ul. Broniewskiego”.

1.2, Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postepowaniu przetargowym i przy realizacji
umowy na wykonanie robdt zwigzanych z realizacjg zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robo6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu
i/lub darniny, wykonywanych w ramach robot przygotowawczych.
Zakres wykonania obejmuje:
— zdjecie warstwy okre$lonej grubosci humusu iflub darniny z pasa robét z czasowym sktadowaniem ilosci przewidzianych
do ponownego wbudowania oraz odwiezieniem nadmiaru na odktad.

W dokumentaciji projektowej znajdujq sie wykazy humusowania podajace grubosci warstw i do zdjecia z terenu rob6t oraz
ich lokalizacje.

14. Okreslenia podstawowe
Stosowane okre$lenia podstawowe s zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00. “Wymagania ogoine”, punkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robdt
Ogélne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogdlne”, punkt 1.5.

MATERIALY
Nie wystepuja.
SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogoine”, punkt 3.

3.2, Sprzet do zdjecia humusu i/lub darniny
Do wykonania robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darniny nienadajacej sie do powtdrnego uzycia nalezy
stosowac:
—  rowniarki,
—  spycharki,
— fopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robdt ziemnych — w miejscach, gdzie prawidtowe
wykonanie robét sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
—  koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegto$¢ wymagajaca zastosowania takiego
sprzetu.
Do wykonania robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej si¢ do powtdrnego uzycia, nalezy stosowac:
— noze do ciecia darniny wedtug zasad okreslonych w punkcie 5.3,
— fopaty i szpadle.

TRANSPORT

41. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogoine”, punkt 4.

4.2, Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem samochodowym.
Wybdr $rodka transportu zalezy od odlegto$ci, warunkdw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darning nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczonej do powtdrnego zastosowania,
powinna ona by¢ transportowana w sposéb nie powodujacy uszkodzen.
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5.

8.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogoine”, punkt 5.

Teren pod budowe drogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopdw i w innych miejscach wskazanych w dokumentacii
projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu iflub darniny.

5.2, Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy umacnianiu skarp, zaktadaniu
trawnikdw, sadzeniu drzew i krzewodw oraz do innych czynnosci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie
nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami ST lub wskazaniami Kierownika Projektu.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidtowego wykonania robét, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla
bezpieczenstwa robdt (zmienna grubo$¢ warstwy humusu, sasiedztwo budowli, zagrozenie uszkodzenia sieci podziemnych),
nalezy dodatkowo stosowaé reczne wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjgé z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraz w innych miejscach okre$lonych w

dokumentaciji projektowej lub wskazanych przez Kierownika Projektu.
Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gtebokosci jego zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentaciji projektowej, ST lub wskazana przez
Kierownika Projektu, wedtug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia
czynno$ci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez
Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie
nalezy zdejmowac¢ humusu w czasie intensywnych opaddw i bezpo$rednio po nich, aby unikngé zanieczyszczenia gling lub
innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w obrebie pasa przeznaczonego pod budowe trasy drogowej jest pokryta darning
przeznaczong do umocnienia skarp, darnine nalezy zdja¢ w sposob, ktéry nie spowoduije jej uszkodzen i przechowywac w
odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjeciem darniny. Darnine nalezy cigé w regularne, prostokatne pasy o
szerokosci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dtugosci boku okoto 0,30 metra. Grubo$¢ darniny powinna wynosi¢ od 0,05 do
0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uzycia pozyskanej darniny. Jezeli darnina przed powtérnym wykorzystaniem musi
by¢ sktadowana, to zaleca sie jej roztozenie na gruncie rodzimym. Jezeli brak miejsca na takie roztozenie darniny, to nalezy
ja magazynowa¢ w regularnych pryzmach. W porze rozwoju roslin darning nalezy sktadowac w warstwach trawa do dotu. W
pozostatym okresie darnine nalezy sktadowaé warstwami na przemian trawg do géry i trawg do dotu. Czas sktadowania
darniny przed wbudowaniem nie powinien przekraczac 4 tygodni.

Darning nienadajacy sie do powtornego wykorzystania nalezy usung¢ mechanicznie, z zastosowaniem réwniarek lub
spycharek i przewiez¢ na miejsce wskazane przez Kierownika Projektu.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w SST D-00.00.00 “Wymagania ogélne”, punkt 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu lub/i darniny.

OBMIAR ROBOT

74. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogdlne”, punkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu lub/i darniny.

ODBIOR ROBOT
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Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogoine”, punkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogéine” punkt 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej
Cena 1m2 wykonania robdt obejmuije:
—  zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdtuz drogi lub odwiezieniem na odktad,
—  zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowaniem jej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowe] Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robGt zwigzanych z rozbiérkg elementéw drég, ogrodzen i przepustdw podczas wykonywania zadania pn. ,Modernizacja ul.
Kilinskiego w Rumi na odcinku od ul. Kosynieréw do ul. Broniewskiego”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postepowaniu przetargowym i przy realizacji
umowy na wykonanie rob6t zwigzanych z realizacjg zadania wymienionego w punkcie 1.1

1.3. Zakres rohét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbiorka;
— rozbidrki warstw nawierzchni i podbuddw jezdni,
— rozbidrki kraweznikow, obrzezy,
— rozbiodrki chodnikdw,
— rozbidrki znakéw drogowych,
— rozbidrki tablic drogowskazowych,
— ewentualnej rozbiorki reklam.

Rozbiérke podbudéw asfaltowych zawarto w rozbidrkach warstw nawierzchni. Rozbiérka podbuddw z kruszyw zawarta zostata w
pozycji wykopy.
Materiaty pochodzace z rozbidrki drég, ulic oraz ogrodzer bedg w uzgodnieniu z Kierownikiem Projektu klasyfikowane na
dwie grupy:
— nadajace si¢ do ponownego wbudowania,
— nie nadajace sie do ponownego whbudowania (gruz).

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. OgéIne wymagania dotyczace rob6tS
Og6lne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
0goine” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. OgdIne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorki
Do wykonania robdt zwigzanych z rozbiérkg elementéw drdg, ogrodzen i przepustdw moze by¢ wykorzystany sprzet

podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

—  spycharki,

—  tadowarki,

—  samochody cigzarowe,

- zrywarki,

—  mioty pneumatyczne,

—  pity mechaniczne,

—  frezarki nawierzchni,

—  koparki.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw z rozbiérki
Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym Srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6lne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw drdg, ogrodzen i przepustdw obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST lub wskazanych przez Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej, Inzynier moze polecié
Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentaciji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w SST lub przez Inzyniera.

Wszystkie elementy moZliwe do powtdrnego wykorzystania powinny byé usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen.
O ile uzyskane elementy nie stajq sie wkasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okre$lone w SST lub
wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST stajq sie wtasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementéw drég, ogrodzen i przepustow znajdujace sie w migjscach, gdzie zgodnie z
dokumentacjq projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegélnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopdw drogowych nalezy wypemic¢, warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagescic¢ zgodnie z wymaganiami okre$lonymi w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakos$ci robét rozbiorkowych

Kontrola jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtornego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni, ogrodzen i przepustéw
powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okre$lone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
OgolIne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robdt zwigzanych z rozbidrka elementow drog jest:

— dla rozbidrki nawierzchni jezdni mineralno asfaltowej, z ptyt betonowych oraz sze$ciokatnych, nawierzchni z kostki
kamiennej, nawierzchni z kostki betonowej - m2 (metr kwadratowy),

— dlarozbiorki podbudéw betonowych, bitumicznych, z kostki kamiennej i kruszywa tamanego - m2 (metr
kwadratowy),

— dla kraweznika, obrzezy i Sciekdw - m (metr),

— dla rozbiorki nawierzchni chodnikéw mineralno asfaltowych, z ptyt betonowych, kostek betonowych, z kostki
kamiennej - m2 (metr kwadratowy),

— dla rozbiérki murkéw kamiennych, faw i fundamentéw betonowych — m3 (metr szescienny),

— dla rozbiorki znakéw drogowych, stupkéw do znakéw drogowych,— szt. (sztuka),

— dla rozbiorki reklam.
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8. ODBIOR ROBOT
OgolIne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obejmuje:
a) dla rozbidrki 1m2 warstw nawierzchni mineraino asfaltowej:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
— oznakowanie robot,
— rozkucie mechaniczne i zerwanie nawierzchni,
— ewentualne sfrezowanie nawierzchni
— zafladunek odpadéw, przewd6z na wysypisko, roztadunek,
— koszty utylizacj,
— wyrdwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiérki 1m? nawierzchni z kostki kamiennej, ptyt betonowych szesciokatnych i plyt betonowych, nawierzchni z
kostki betonowej:

— Wwyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,

— oznakowanie robot,

— reczne wyjecie kostki kamiennej, ptyt betonowych lub kostki betonowe;j,

— przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki (kostka kamienna i kostka betonowa), w celu ponownego jego
uzycia

— transport na sktadowisko inwestora (kostka kamienna),

— sktadowanie na terenie budowy (kostka betonowa i kamienna nadajgce sie do ponownego uzycia),

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

— zafladunek odpadéw, przewd6z na wysypisko, roztadunek,

— koszty utylizacji,

— wyrdwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbiérki 1m2 podbuddw betonowych, bitumicznych, z kostki kamiennej i kruszywa tamanego:
— Wwyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,

— oznakowanie robot,

— mechaniczne rozkucie, zerwanie podbudowy,

— ewentualne sfrezowanie podbudowy bitumicznej

— zafladunek odpadéw, przewd6z na wysypisko, roztadunek,

— koszty utylizacji,

— wyrdwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiorki 1m kraweznikéw, obrzezy, $ciekow prefabrykowanych:

— wyznaczenie elementdéw drogowych przeznaczonych do rozbidrki,

— oznakowanie robot,

— odkopanie kraweznikdw, obrzezy lub $ciekéw wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i faw betonowych z transportem na wysypisko i utylizacja,

— przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidrki, w celu ponownego jego uzycia (krawezniki kamienne)
— transport na sktadowisko inwestora (krawezniki kamienne),

— transport materiatu nienadajgcego sie do powtdrnego uzytku na wysypisko wraz z utylizacjg,

— wyrdwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbidrki 1m3 murkéw kamiennych, taw i fundamentéw betonowych

— wyznaczenie elementéw drogowych przeznaczonych do rozbidrki,

— oznakowanie robot,

— odkopanie faw i fundamentéw

— rozebranie murka kamiennego

— oraz rozkucie faw i fundamentdw z transportem na wysypisko i utylizacjg
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— przesortowanie materiatu kamiennego z rozbidrki w celu przetransportowania go na sktadowisko Inwestora
— wyréwnanie podfoza i uporzadkowanie terenu rozbidrki;

f) dla rozbiorki 1szt. znakéw drogowych, stupkdw do znakédw drogowych,
— wyznaczenie elementéw oznakowania przeznaczonych do rozbiorki,
— znakowanie robot

— demontaz tablic znakow drogowych, drogowskazowych,

— demontaz stupkdw do znakdw drogowych

— zafladunek odpadéw, przewd6z na wysypisko, roztadunek,

— koszty utylizacj,

— wyrdwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

g) dla rozbiorki 1 sztuki tablic drogowskazowych

— wyznaczenie elementéw oznakowania przeznaczonych do rozbiorki,

— znakowanie robot

— demontaz tablic drogowskazowych z bramownic i konstrukcji wsporczych,
— zatadunek odpadéw, przewdz na wysypisko, roztadunek,

— koszty utylizacji,

— wyréwnanie podfoza i uporzadkowanie terenu rozbidrki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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